Més informacio:
utgct.upc.edu/ca/ASTL

Control

avancat

Descripcio

Es un laboratori docent i de recerca. Hi ha diferents maquetes de
sistemes de control multivariable i no lineal per assignatures tant
d’identificaci6 com de control avancat. També s’hi realitzen
practiques de modelat i simulacid. Gracies al sistema de
localitzacio de vehicles autonoms es realitzen practiques de cotxes
autonoms i drons aixi com TFE i recerca en aquest ambit.
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Equipament

Pendol: Maqueta Feedback pendol invertit/pont grua per al
control no lineal.

TRMS: Twin Rotor Multiavariable System, Maqueta
Feedback per al control multivariable.

GYRO: Sistema giroscopic per fer proves amb drons de
forma segura amb motors i encoders.

Drons: Drons de asctec (es fan servir al laboratori en el
GYRO) (ROS/Matlab).

Cotxe autonoms: Cotxes autonoms amb sistema de

localitzacio.
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Dades d’Interes

Ubicacid: Edifici TR11, Planta 2, Porta 205
Us del laboratori: Docéncia

Superficie: 64,03 m?2

Dept. Enginyeria Sistemes, Automatica i Informatica
Industrial




